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KARTA OPISU MODUŁU KSZTAŁCENIA 
Nazwa modułu/przedmiotu Kod 

Automatyka w budynkach inteligentnych 1010334171010335187 

Kierunek studiów Profil kształcenia  
(ogólnoakademicki, praktyczny) 

Rok / Semestr 

Automatyka i Robotyka (brak) 4 / 7  
Ścieżka obieralności/specjalność Przedmiot oferowany w języku: Kurs (obligatoryjny/obieralny) 

- polski obligatoryjny 

Stopień studiów: Forma studiów (stacjonarna/niestacjonarna) 

I stopień niestacjonarna 

Godziny  Liczba punktów 

Wykłady: 18 Ćwiczenia: - Laboratoria: - Projekty/seminaria: - 2 

Status przedmiotu w programie studiów (podstawowy, kierunkowy, inny)  (ogólnouczelniany, z innego kierunku) 

(brak) (brak) 

Obszar(y) kształcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki 

 

Podział ECTS (liczba i %) 

 

Odpowiedzialny za przedmiot / wykładowca: 

dr hab. inż. Tomasz Pajchrowski 

email: tomasz.pajchrowski@put.poznan.pl 

tel. 61 6652385 

Wydział Elektryczny 

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznań 

Odpowiedzialny za przedmiot / wykładowca: 

dr hab. inż. Tomasz Pajchrowski 

email: tomasz.pajchrowski@put.poznan.pl 

tel. 61 6652385 

Wydział Elektryczny 

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznań 

Wymagania wstępne w zakresie wiedzy, umiejętności, kompetencji społecznych: 

1 Wiedza: 
K1_W02 (P6S_WG): Zna i rozumie w zaawansowanym stopniu ? wybrane fakty, obiekty i 
zjawiska oraz dotyczące ich metody i teorie wyjaśniające złożone zależności między nimi, 
zrozumienia podstawowych zjawisk fizycznych występujących w elementach i układach 
automatyki i robotyki oraz w ich otoczeniu. 

K1_W21 (P6S_WG, P6S_WK): Orientuje się w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach 
rozwojowych obszaru automatyki i robotyki. 

2 Umiejętności: 
K1_U01 (P6S_UU): Potrafi pozyskiwać informacje z literatury, baz danych i innych źródeł; 
posiada umiejętności samokształcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji 
zawodowych.  

K1_U04: Potrafi posługiwać się językiem obcym na poziomie B2  

 

wystarczającym do porozumiewania się, a także czytania ze  

zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji  

obsługi urządzeń  

K1_U23 (P6S_UO ): Potrafi stosować zasady bezpieczeństwa i higieny pracy.  

zgodnie z zasadami bezpieczeństwa i higieny pracy. 

3 
Kompetencje 
społeczne 

K1_K01 (P6S_KK): Jest gotów do krytycznej oceny posiadanej wiedzy. Rozumie potrzebę i 
zna możliwości ciągłego dokształcania się ? podnoszenia kompetencji zawodowych, 
osobistych i społecznych, potrafi  

inspirować i organizować proces uczenia się innych osób. 

Cel przedmiotu:  

-Celem przedmiotu jest zapoznanie studentów z aktualnymi systemami automatyki w budynkach inteligentnych. 

Efekty kształcenia i odniesienie do kierunkowych efektów kształcenia 

Wiedza: 

1. Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie struktur i zasad działania analogowych i dyskretnych systemów sterowania (w 
układzie otwartym i w układzie ze sprzężeniem zwrotnym) oraz liniowych i prostych nieliniowych regulatorów analogowych i 
cyfrowych - [K_W16 (P6S_WG)] 

2. Zna i rozumie budowę i zasady działania programowalnych sterowników przemysłowych a także ich analogowych i 
cyfrowych układów peryferyjnych; zna i rozumie zasadę działania podstawowych interfejsów komunikacyjnych stosowanych w 
przemysłowych systemach sterowania - [K_W18 (P6S_WG)] 

3. Ma uporządkowaną wiedzę w zakresie budowy, zastosowania i sterowania układami wykonawczymi automatyki i robotyki - 
[K_W19 (P6S_WG)] 
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Umiejętności: 

1. Potrafi zaprojektować i praktycznie wykorzystać proste układy diagnostyczno-decyzyjne dedykowane systemom automatyki 
i robotyki  - [K1_U09 (P6S_UW )] 

2. Potrafi dobrać rodzaj i parametry układu wykonawczego, układu pomiarowego, jednostki sterującej oraz modułów 
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokonać ich integracji w postaci wynikowego systemu 
pomiarowo-sterującego  - [K1_U17 (P6S_UW )] 

3. Potrafi odczytywać ze zrozumieniem projektową dokumentację techniczną oraz proste schematy technologiczne systemów 
automatyki i i robotyki  - [K1_U16 (P6S_UK)] 

Kompetencje społeczne: 

1. Posiada świadomość konieczności profesjonalnego podejścia do zagadnień technicznych, skrupulatnego zapoznania się z 
dokumentacją oraz warunkami środowiskowymi, w których urządzenia i ich elementy mogą funkcjonować, przestrzegania 
zasad etyki zawodowej i poszanowania różnorodności poglądów i kultur - [K1_K04 (P6S_KR)] 

 

Sposoby sprawdzenia efektów kształcenia 

-Wykład: zaliczenie pisemne (sprawdzenie wiedzy teoretycznej) z zakresu treści programowych. 

Laboratoria: sprawdzenie praktycznych umiejętności z zakresu programowania inteligentnych systemów automatyki 
budynkowej, oceny ze sprawdzianów i sprawozdań. 

Treści programowe 

Wykład z prezentacją multimedialną (w tym: rysunki, zdjęcia, animacje, dźwięk, filmy) uzupełniany przykładami podawanymi 
na tablicy. W trakcie wykładu inicjowanie dyskusji. 

Treści programowe: Zapoznanie się z budową, zasadą działania podstawowych interfejsów automatyki budynkowej: 
przewodowej : RS232/422/485 i bezprzewodowej Z-Wave, ZigBee, Ocean Data. Protokoły komunikacyjne KNX, LCN, 
LonWorks, BACnet. Integracja systemów budynkowych (BMS). Instalacje budynku inteligentnego HVAC. Rozwój 
budownictwa inteligentnego.  

. 

Laboratorium. Praca w zespołach i programowanie zespołowe. 

Zapoznanie się z budową i programowanie podstawowych interfejsów automatyki budynkowej (RS-232, RS-232/422/485), 
uruchamianie i programowanie specjalizowanych protokołów automatyki budynkowej LCN i KNX. Programowanie 
sterowników specjalizowanych Trend. 

Literatura podstawowa: 

1. Niezabitowska E. (pod redakcją) ?Budynek Inteligentny ? potrzeby użytkownika a standard budynku Inteligentnego?, WPŚ, 
Gliwice, 2010 

2. Mikulik J. ?Europejska Magistrala Instalacyjna?, Merten, Warszawa 2008 

Literatura uzupełniająca: 

1. 1. Mielczarek W.  ?Lokalne  interfejsy szeregowe w systemach cyfrowych?, BTC, Legionowo 2008. 

Bilans nakładu pracy przeciętnego studenta 

Czynność Czas (godz.) 

1. Udział w zajęciach wykładowych 

2. Przygotowanie do zaliczenia 

3. Udział w konsultacjach dotyczących wykładu 

4. Zaliczenie 

18 

20 

6 

4 

Obciążenie pracą studenta 

forma aktywności godzin ECTS 

Łączny nakład pracy 48 2 

Zajęcia wymagające bezpośredniego kontaktu z nauczycielem 24 1 

Zajęcia o charakterze praktycznym 0 0 

 


